[image: 微信图片_20220903160048]
[bookmark: _GoBack]2025年大学生创新创业项目结题答辩会结果公示
	序号
	立项时间
	项目名称
	项目第一负责人
	项目级别
	结题意见
	备注

	1
	2024
	一种基于移振两用Delta机构的荔枝振动采收平台
	陈家弘
	国家级
	通过
	

	2
	2024
	汽车避震器振动能量回收装置
	温畅
	国家级
	通过
	

	3
	2024
	基于ROS的田间智能辣椒采摘机
	高源
	国家级
	通过
	优秀

	4
	2024
	芒果挂果及其成熟度智能识别与自动无损采摘系统设计
	涂镇
	国家级
	通过
	

	5
	2024
	纤”载奇遇-开拓NiFeAI-LDH插层纤维素复合载氧体的CL-SMR应用
	麦浩婷
	国家级
	通过
	优秀

	6
	2024
	基于机器学习的油茶果振动采收激励参数优化研究
	杨薇仙
	国家级
	通过
	

	7
	2024
	淬火-燃烧法促进Ni-CaO双功能材料高效CO2捕获与原位甲烷干重整
	徐锦豪
	省级
	通过
	

	8
	2024
	基于机器视觉与深度学习的草莓自动采摘机器人
	林泽宏
	省级
	通过
	

	9
	2024
	精量柔性低损预切式甘蔗排种器研制
	李翔宇
	省级
	无
	延期结题

	10
	2024
	基于FSEC的整车数据采集系统的设计
	唐磊
	省级
	无
	提前结项

	11
	2024
	基于双供体低共熔溶剂协同鲁米诺接枝预处理实现玉米秸秆全组分利用
	陈琳
	省级
	通过
	

	12
	2024
	基于迁移学习融合长短期记忆网络的粮食深床干燥瞬态信息感知系统设计
	李韵怡
	省级
	通过
	

	13
	2024
	面向非结构环境视觉伺服的名优茶芽叶精确采摘系统
	钱喆
	省级
	通过
	

	14
	2024
	基于双目相机的农场路面通过性检测和避障系统
	周惠祥
	省级
	通过
	

	15
	2024
	基于能量内循环的粮食闭式热泵干燥系统设计
	陈雄坤
	省级
	通过
	

	16
	2024
	微型作物表型监测机器人研究
	李鑫宇
	省级
	无
	延期结题

	17
	2024
	基于地-空光谱技术的茶叶估产研究
	李子豪
	省级
	无
	提前结项

	18
	2024
	呼吸有道--可穿戴式牛呼吸监测装备
	梁信玮
	省级
	通过
	

	19
	2024
	基于电动汽车三电系统的能量回收控制策略
	谭燕
	省级
	通过
	

	20
	2024
	基于高熵载氢体的生物质化学链原位甲烷化反应机制研究
	曾雯慧
	省级
	通过
	

	21
	2024
	基于ROS与联网通信的果蔬采后自动协同运送机器人
	石浩天
	校级
	通过
	

	22
	2024
	轮履互换式智能烟草采摘机器人设计
	朱梓豪
	校级
	通过
	

	23
	2024
	高空水果坠落式无损采收平台设计及自主减振方法研究
	黄伟栋
	校级
	通过
	

	24
	2024
	滚筒振动式机采茶青分级装置设计与优化
	肖淼彬
	校级
	通过
	

	25
	2024
	碳基无机钙钛矿太阳能电池高效大面积组件设计
	陈玥滢
	校级
	通过
	

	26
	2024
	清友茗-智能茶道机器人
	杜文榜
	校级
	通过
	

	27
	2024
	适用复杂农场环境的空-地协同高效作业系统
	张洪鸣
	校级
	通过
	

	28
	2024
	基于ROS机器人的可伸缩吸虫装置设计
	黄佳鹏
	校级
	通过
	

	29
	2024
	配电线路功率因数优化策略及其关键技术
	欧婷婷
	校级
	通过
	

	30
	2024
	基于机器学习的粮食空气源热泵干燥系统能耗预测及其节能控制
	苏祥康
	校级
	通过
	

	31
	2024
	能源药用植物菊叶薯蓣的高值全量化利用
	张必晖
	校级
	通过
	

	32
	2024
	视觉-激光-惯导融合果茶园定位与建图系统研究
	黄思浩
	校级
	通过
	

	33
	2024
	大气环境制备高效柔性碳基钙钛矿太阳能电池
	冯小龙
	校级
	通过
	

	34
	2024
	基于三维体素——语义地图的柑橘放梢机械臂
	林涵
	校级
	通过
	

	35
	2024
	一种农业用集成式水位检测传感器系统的研究
	欧骏
	校级
	通过
	

	36
	2024
	基于独自旅行的女性群体安全报警器设计研究
	李忠信
	校级
	通过
	

	37
	2024
	无人驾驶水田开沟机
	李奕扬
	校级
	通过
	

	38
	2024
	丘陵山地折腰拖拉机自主作业系统
	王祯云
	校级
	通过
	

	39
	2024
	基于Ansys水稻精量穴播机可靠性研究
	毕毅铭
	校级
	通过
	

	40
	2024
	丘陵山地果茶园轻量辅助作业系统的设计与实验
	曾雲芳
	校级
	通过
	

	41
	2024
	基于自主感知决策执行的电动自行车座垫防护系统研究
	严创稀
	校级
	通过
	

	42
	2023
	基于深度学习的机插秧苗状态实时识别技术与系统
	杨成宾
	省级
	通过
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