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个人承诺

    本人郑重承诺：本人对《华南农业大学职称评审表》所填写的内容及提交
材料的真实性负责。如有虚假或不真实之处，按《华南农业大学职称评审办法
》 (华南农办 [2022]9号)的相关规定处理。

填表人(签名):

2026年03月16日



个人情况

姓  名 施琳琳 工  号 性  别 女

出生年月 政治面貌 中共党员 移动电话

最高学历
博士研究生毕

业
最高学位 工学博士学位 毕业时间 2022-06-30

所学专业
控制理论与控
制工程（
A081101）

现工作岗位 教学科研 参加工作时间 2022-07-05

是否曾转系列
评审

否
转系列评审前

职称
转系列评审前
职称取得时间

现职称名称 讲师 取得时间 2023-07-26
现职称
取得方式

认定

聘任时间 2023-01-01 累计任职年限 3年
获高校教师
资格时间

2023-12-25

拟申报
何职称

副教授 所属专业 控制理论与控制工程

是否首聘 否

是否博士后 否

是否破格申请 否

是否单列 否

本次是否转系
列评审

否



学习简历（从高中毕业以后填起）

入学时间 毕业时间 毕业院校 所学专业 学历 学位

2012-09-10 2016-06-30 浙江工业大学
电气工程及其自
动化（B080601

）
大学本科毕业 工学学士学位

2016-09-10 2022-06-30 浙江大学
控制理论与控制
工程（A081101

）

博士研究生毕
业

工学博士学位

工作简历

开始日期 截至日期 任职单位名称 任职岗位（职务）

继续教育情况

本人高度重视继续教育与专业进修，积极参加各类教学与科研培训，不断提升自身专业素养与教
学能力。近年参加了高校教师教学能力提升培训、课程思政建设专题研修以及信息化教学技术培
训，系统学习了现代教育理念与教学方法。



工 作 负 面 情 况 说 明

本
人
负
面
情
况
申
报

任职期间，是否出现下列情况：

负面情况

是否
存在
该情
况

年份
处分时
间

处分期限

因师德问题受学校警告以上处分 否

因师德问题受学校记过以上处分 否

年度考核基本合格 否

年度考核不合格 否

受党纪、政纪处分 否

涉嫌违法违纪接受组织调查 否

受刑事处罚 否

发现并查证属实有伪造身份、学历、资历、业绩，剽
窃他人成果等弄虚作假和违反学术道德行为，以及隐
瞒事实真相未如实申报

否

指导研究生的学位论文，存在作假行为并造成严重不
良影响，或在国家和省级学位论文抽检中定为“存在
问题学位论文”

否

作为科研项目负责人，存在不规范使用科研经费的情
况

否

指导的学生参赛作品抄袭、伪造等情况 否

出现教学差错 否

出现教学事故 否

出现安全责任事故 否

其他 否

本
人
对
负
面
情
况
的
陈
述

本人签名：

单
位
意
见

以上情况属实。

(公章)

年 月 日
注：1、申报人须如实填写上述各栏。若对现任职以来专业技术工作中既往过错隐瞒不报的，一经查实
，按照《华南农业大学职称评审办法》 (华南农办 [2022]9号)的相关规定严肃处理。 
2、“本人对负面情况的陈述”栏，如实填写出现负面情况的具体表述、出现原因、处理方式及本人的
认识。 
3、“单位意见”栏由单位针对申报人工作作风、态度、过失因果等，实事求是加具对其申报评审的意
见；如有其他本人未申报的负面情况亦一并开列，并具公章。



思想政治素质和师德师风考核表
一、本人自述

本人根据《新时代高校教师职业行为十项准则》《华南农业大学教师职业道德行为负面清单》，
从政治表现、道德品质、师德师风、遵纪守法等方面进行陈述。（150个字符以内）

本人政治立场坚定，拥护党的教育方针，严格遵守《新时代高校教师职业行为十项准则》及学校
相关规定。坚持立德树人，恪守师德师风，关爱学生，廉洁从教，严于律己，遵纪守法，自觉维
护教师良好形象。

本人签名：

2026年03月16日

二、所在系（教研室、单位）的教工党支部意见

所在系（教研室、单位）的教工党支部根据《新时代高校教师职业行为十项准则》《华南农业大
学教师职业道德行为负面清单》，从政治表现、道德品质、师德师风、遵纪守法等方面考核并进
行陈述。（100个字符以内）

根据《华南农业大学职称评审办法》（华南农办〔2022〕9号）要求，我支部对该教师的思想政治
素质、师德师风进行政治把关和民主测评。该教师政治素质和师德师风良好，无违法违规行为，
提交学院党委会审核。

党支部书记签名：

2026年03月23日

三、所在单位党组织综合意见

所在单位党组织根据《新时代高校教师职业行为十项准则》《华南农业大学教师职业道德行为负
面清单》，从政治表现、道德品质、师德师风、遵纪守法等方面进行考核，提出明确考核意见。
（150个字符以内）

施琳琳同志坚持党的领导，拥护党的路线、方针和政策，贯彻党的教育方针，政治立场坚定。遵
守《新时代高校教师职业行为十项标准》，遵纪守法，爱岗敬业，师德师风良好。未发现有学校
《师德失范行为处理办法》所列“职业道德行为负面清单”上的行为，政治表现、思想品德、遵
纪守法等方面符合职称申报要求。

考核结果： 合格 √ 不合格 □

二级党组织负责人（签名）： （盖章）:

2026年03月26日



相关经历与培训、实践情况
表1 学生工作等相关经历情况表

项目类型
起止时间

工作经历具体描述 考核结果 备注
自 至

班主任 2022-09 2025-06

担任工程学院2022级专
硕2班班主任，并于2024
年3月荣获院级优秀班主

任。

优秀

班主任 2025-09 2029-06
担任工程学院2025级机
器人工程专业2班班主任

。

辅导员 2022-11 2026-10
担任华南农业大学专业辅
导员（学业辅导员）。

其他 2025-04 2026-04
担任华南农业大学工程学
院学生发展中心顾问

表2 生产实践锻炼情况表

序
号

起止时间
生产实践锻炼的项目内

容

生产实践锻
炼的单位或

地点

生产实
践锻炼
单位的
负责人

生产实践
锻炼累计
时间（单
位/天）

备注

自 至

1
2024-01
-01

2025-12
-31

开展机器人核心算法优化
、运动控制技术攻关、整
机性能测试验证及智能制
造工艺改进等工作，为公
司的工业机器人产品迭代
升级、关键技术突破、生
产工艺优化及自动化解决
方案落地提供了技术支持

。

佛山华数机
器人有限公

司
李容容 200

生产实践锻炼累计时间合计（单位/天） 200

表3 担任科技推广专家情况（研究系列推广型申报人员必填）

序
号

聘任时间 名称 具体业绩表述 级别 备注

表4 社会服务工作量情况（研究系列推广型申报人员必填）

序
号

年度 服务概览 年度工作量 备注

社会服务工作量总计 0



表5 思想政治理论课教师研修培训情况（思想政治理论课教师填报）

序
号

起止时间
培训名称 具体业绩表述 备注

自 至



破格条件
教学成果奖或教学类比赛情况

获奖
时间

项目
类型

项目名称
奖励
级别

成果授予
部门

本人
排名

证书号 备注

主持的科研项目情况

项
目
类
型

项目名称
项目
编号

项目
来源

项目
分类

实到
经费
(万)

经费
卡号

立项
时间

是
否
结
题

结题
时间

课题
组总
人数

项目
等级

备
注

发表本专业论文（著）情况

论文名称
刊物名称
（刊号）

发表时间
(年月)

作者
类型

作者
排名

文献
类型

论文
等级

备注

注：论文附件须包含期刊封面、目录（标注出所发论文）、论文全文、封底以及检索证明。

科研平台情况

立项
时间

项目名称 项目来源
总经费额

(万)
进展情况

本人
排名

等级 备注

科技奖励情况

获奖
时间

奖励名称+等级 成果名称 成果授予部门
本人
排名

项目
等级

备注

应用成果情况

获得
时间

类型 名称
成果授予

部门
本人排名

登记号/
标准编号

项目
等级

备注

科技成果转化项目情况

项目名称
实到经费
（万元）

经费卡号 合同签订时间
本人
排名

项目
等级

备注



决策咨询报告采纳实施情况

采纳
时间

采纳或实施部门 具体业绩表述 备注



教学任务
表6-A 讲授本科生课程情况-理论课程

学年学期 课程名称 授课对象 总学时
实际承
担学时

是否
合上
课程

备注

2022-2023-2 信号与系统 21机器人工程1-2 32 32 否
施琳
琳

2023-2024-1 智能控制 21机器人工程1-2 32 24 是
施琳
琳;李
杰浩

2024-2025-1 智能控制 22机器人工程1-3 32 32 否
施琳
琳

2024-2025-2 信号与系统 23机器人工程1-2 32 32 否
施琳
琳

2023-2024-2 信号与系统 22机器人工程1-3 32 32 否
施琳
琳

2025-2026-1 智能控制 23机器人工程1-2 32 32 否
施琳
琳

2023-2024-2
智能装备机器视觉及应

用
21机制1-4 24 8 是

李杰
浩;施
琳琳

2025-2026-1 智能车辆控制技术 22车辆工程1-3 32 32 否
施琳
琳

总学时数 224 年限 3 年均授课学时数 74

表6-B 讲授本科生课程情况-实验课程

学年学期 课程名称 授课对象 总学时
实际承
担学时

是否
合上
课程

备注

2022-2023-2 信号与系统实验 21机器人工程2 16 16 否
施琳
琳

2023-2024-2 信号与系统实验 22机器人工程1-3 16 16 否
施琳
琳

2024-2025-2 信号与系统实验 23机器人工程1-2 16 16 否
施琳
琳

2025-2026-1 智能控制实验 23机器人工程1-2 16 16 否
施琳
琳

2023-2024-1 智能控制实验 21机器人工程1-2 16 16 否
施琳
琳

2024-2025-1 智能控制实验 22机器人工程1-3 16 16 否
施琳
琳

2022-2023-2 信号与系统实验 21机器人工程1 16 16 否
施琳
琳

总学时数 112 年限 3 年均授课学时数 37

表6-C 讲授本科生课程情况-教学实习、训练类课等



学年
学期

课程名称 授课对象 天数 班级数
折算学时

数

备注（是否与
其他教师合上

）

2023-
2024-2

机器人实践Ⅱ 21机器人工程1-2 20 1 20
杨秀丽，施琳
琳，申遂愿

2024-
2025-1

机器人实践 Ⅲ 21机器人工程1 20 1 40
杨秀丽，施琳

琳

2024-
2025-1

机器人认知实践 23机器人工程2 5 1 15 否

2024-
2025-1

毕业实习(工学) 21机器人工程2 20 1 60 否

2025-
2026-1

毕业实习(工学) 22机器人工程2 20 1 60 否

总学时数 195 年限 3
年均授课学时

数
65

备注: 
1.教学实习：含课程实习、生产实习、毕业实习等，每天按3学时计算； 
2.参与农事训练类、通识管理训练类、工程基础训练类教学授课学时，按7学时/天/教学班计算；

3.参与军事技能训练、创新创业实践管理的教师，折算授课学时分别为32学时、7.5学时（不考虑
班级数和天数因素）。

表6-D 讲授本科生课程情况-课程论文（设计）

学年学期
课程论文（设计）名

称
授课对象 周数

折算学
时数

是否
合上
课程

备注

总学时数 年限 年均授课学时数

注：课程论文（设计）教学时数=周数×5

表6-E 讲授本科生课程情况- 指导毕业论文（设计）

年度
指导毕业论文

（设计）
指导人数 折算学时数

备注
（是否与其他教师合上）

2024年
基于改进YOLOv8的无人
机图像龙眼串果检测研

究
2 5 否

2024年
山地果园环境中无人机
的三维路径规划研究

2 5 否

2025年
基于生成对抗网络的文

本生成图像研究
5 5 否

2025年
基于多模态强化学习的
机器人自主探索研究

5 5 否

2025年
龙眼采摘无人机的轻量
化目标检测算法研究

5 5 否

2025年
果园环境下巡检无人机
的多目标路径规划方法

研究
5 5 否

2025年
水果采摘机器人的自主

规划与控制研究
5 5 否

总学时数 35 年限 3 年均授课学时数 7



注：毕业论文（设计）教学时数=指导学生数×5

表7-A 讲授研究生课程情况表

学期学年 课程名称 授课对象
课程总学

时
本人承
担学时

备注

2025-
2026-1

智能控制技术 智能控制技术1班 32 12

总学时数 12 年限 3 年均授课学时数 4

注：1.表7-A以研究生院下达教学任务的课程时数为准。 
2.表7-A须提供证明材料，可导出打印本表，由本人签名确认、学院（单位）审核盖章后再上传附
件

表7-B 指导毕业研究生折合教学时数

毕   业  年   度

作为一导培养毕业全日制
研究生人数

无二导

博士生

硕士生

有二导

博士生

硕士生

作为二导培养毕业全日制研究生人数

博士生

硕士生

折合学时数

年均指导毕业研究生折合学时数

备注：1.指导毕业研究生教学时数=毕业全日制硕士人数×20+毕业全日制博士人数×35；若有二
位指导教师，则第一导师占三分之二，第二导师占三分之一。
2.表7-B须提供证明材料，可导出打印本表，由本人签名确认、学院（单位）审核盖章后再上传附
件。

表8 指导创新创业训练项目

学年学期
指导校级以上创新创业

训练项目
项目数

折算学时
数

备注（是否与其他教师合上，若
合上备注合上教师姓名）

2024-2025-
2

国家级 1 5 姜锐

总学时数 5 年限 3 年均授课学时数 1.67

注：创新创业训练项目教学时数=指导项目数×5

表9-A 近五年本科生评教结果

学年学期 分数
参评
人数

单位
排名

排名占比 开课单位



2022-2023
学年第二学

期
95.81 23 82-16 19.51% 工程学院

2023-2024
学年第一学

期
97.76 72 89-3 3.37% 工程学院

2023-2024
学年第二学

期
96.39 137 90-30 33.33% 工程学院

2024-2025
学年第一学

期
98.07 84 103-23 22.33% 工程学院

2024-2025
学年第二学

期
97.9 73 95-18 18.95% 工程学院

2025-2026
学年第一学

期
97.99 123 95-23 24.21% 工程学院

表9-B 近五年研究生评教结果

学年学期 分数
参评
人数

单位
排名

排名占比 开课单位

2025-2026
秋季学期

96.03 29 17/92 工程学院

表9-C 评教结果排名情况

近五年，本科评教结果在本单位排名前10%的学期 2023-2024-1

近五年，本科评教结果在本单位排名前20%的学期 2022-2023-2，2024-2025-2

近五年，研究生评教结均在本单位排名前10%的学期

近五年，研究生评教结均在本单位排名前20%的学期 2025-2026-1

表10 学工工作量情况统计表（仅限学生思想政治教育专业职称申报人员填报）

序号 年  度 项目清单 年度工作量 备注

年均学工工作量



教研业绩
表11教学研究项目情况

序
号

项目名称
项目
编号

项目
来源

实到
经费
（万
元）

立项
时间

是
否
结
题

结题
时间

主持
人

本
人
排
名

课题
组总
人数

项目
级别

备注

1

基于理论前沿与
实践应用相融合
的混合式案例教
学模式探索与实
践——以 《智能
控制》课程为例

JG202
4069

华南
农业
大学

0.4
2024-
08-15

否
施琳
琳

1 5 校

2
《智能控制》第
四章第一节——
神经网络概述

无
华南
农业
大学

0.3
2025-
09-29

否
施琳
琳

1 2 校

表12 以第一作者发表教改论文情况

序
号

论文名称
刊物名称
（刊号）

发表
时间

(年月)

作者
排名

论文
等级

备注

1
“理论前沿知识—实践应用能力
”融合下混合式教学模式探索—

—以智能控制课程为例

中国现代教育
装备

2025/06 1 普刊

注：论文附件须包含期刊封面、目录（标注出所发论文）、论文全文、封底以及检索证明。

表13 教学成果情况

序
号

获奖
时间

项目类型 项目名称
奖励
级别

成果授予
部门

本人
排名

证书号 备注

注：项目含教学成果奖、精品课程、一流课程、双语课程示范课、课程思政示范课程等。

表14 教学类比赛情况

序
号

获奖时间 奖励名称 奖励级别
成果授予部

门
证书号 备注

1 2025-01-06
华南农业大学青年教师教学

优秀奖
校级三等奖 华南农业大学 无

2 2025-07-01 华南农业大学十佳教师 校级 华南农业大学 无

注：项目含教学比赛、青年教师教学优秀奖、教学观摩奖、十佳教师等。

表15 编写教材情况



序
号

教材名称
ISBN
号

出版社
出版
时间

教材性质
字数

（万）
排名 备注

注：教材附件须包含封面、ISBN页、目录页。



科研项目
表16-A 科研项目情况-主持的项目

序
号

类
型

项目名称
项目
编号

项目
来源

实到
经费

(万元)
经费卡号 立项时间

是
否
结
题

结题时间

课
题
组
总
人
数

项
目
等
级

备注

1

纵
向
项
目

动态未知
海流环境
下多AUV的
分布式目
标围捕控
制研究

62303
188

国家
自然
科学
基金
委员
会

30 B230121
2023-08-

24
否

2026-12-
31

1 A

2

纵
向
项
目

面向海洋
监测的多
AUV协同估
计与控制
研究

2024A
15150
10135

广东
省基
础与
应用
基础
研究
基金
委员
会

5 E240231
2024-03-

08
否 1 B

3

纵
向
项
目

基于局部
信息的多
水下机器
人协同目
标围捕控
制研究

2024A
04J41
41

广州
市科
技局

F240161
2023-12-

18
是

2025-12-
31

1 C

4

纵
向
项
目

面向柑橘
采摘的多
无人机视
觉感知与
作业规划
研究

SKL-
2025-
009

其他
纵向

5 F250209
2025-01-

01
否 6

其
他
（
备
注
）

表16-B 科研项目情况-主要参加的项目

序
号

类
型

项目名称
项目
编号

项目
来源

实到
经费

(万元)

经费
卡号

立项
时间

是
否
结
题

结题
时间

主持
人

本
人
排
名

课
题
组
总
人
数

项
目
等
级

备
注

1

纵
向
项
目

水田施药
装备无人
化控制装
置研发与
示范

2025Y
FD170
0504-
01

农业
农村
部

80 0
2025-
12-29

否
黄成
杰

3 10 A

2

纵
向
项
目

荔枝机械
化采收装
备与多机
协同作业
技术研发

2025B
02021
00002

华南
农业
大学

100 0
2025-
11-01

否
曹亚
超

2 21 A



3

纵
向
项
目

簇状水果
采摘无人
机结构减
振机理与
复杂场景
下自主作
业研究

52375
094

国家
自然
科学
基金
委员
会

23.75
B23019

3
2023-
08-24

否 李君 4 4 A

4

纵
向
项
目

自动导航
的果园除
灌除草机

无
其他
纵向

16.8
F23003

7
2023-
03-01

否 李君 3 4 C

5

纵
向
项
目

菠萝采摘
机器人立
体视觉感
知与运动
控制

SKLRS
-2024
-KF-
08

其他
纵向

8
F24021

3
2024-
02-01

否
李杰
浩

8 8

其
他
（
备
注
）



科研成果
表17-A 以第一作者发表本专业论文（著）情况

序
号

论文名称
刊物名称
（刊号）

发表时间
(年月)

在第
一作
者中
的排
名

文献类型
论文
等级

备注

1

车载式无人机
簇状水果采摘
系统设计与试

验

农机化研
究

2025/10 1 期刊论文 C

注：论文附件须包含期刊封面、目录（标注出所发论文）、论文全文、封底以及检索证明。

表17-B 以通讯作者发表本专业论文（著）情况

序
号

论文名称
刊物名称
（刊号）

发表时间
(年月)

在通
讯作
者中
的排
名

文献类型
论文
等级

备注

1

Simultaneous
 Task 

Execution 
and 

Formation 
Reconfigurat

ion in 
Multirobot 
Systems

IEEE 
TRANSACTI
ONS ON 

INSTRUMEN
TATION 
AND 

MEASUREME
NT

2025/01 1 期刊论文 A

2

YOLOv8s-
Longan: a 
lightweight 
detection 
method for 
the longan 

fruit-
picking UAV

FRONTIERS
 IN PLANT
 SCIENCE

2025/01 1 期刊论文 A

3

HPS-RRT*: An
 Improved 

Path 
Planning 
Algorithm 
for a 

Nonholonomic
 Orchard 
Robot in 

Unstructured

Environments

AGRONOMY-
BASEL

2025/03 1 期刊论文 A

4

An 
autonomous 
obstacle 
avoidance 
and path 

SMART 
AGRICULTU

1



4

planning 
method for 

fruit-
picking UAV 
in orchard 
environments

RAL 
TECHNOLOG

Y
2025/03 1 期刊论文 普刊

注： 1.论文附件须包含期刊封面、目录（标注出所发论文）、论文全文、封底以及检索证明。 2
.“在通讯作者中的排名”，排名最后的通讯作者在此栏填1，排名倒数第2的通讯作者在此栏填2
，以此类推。

表18 以第一作者发表理论文章情况

序
号

文章名称 发表载体 发表版面/栏目
发表时间
(年月)

发表卷期
字数
(千)

备注

备注：含在《求是》《人民日报》《光明日报》《经济日报》上发表的理论文章，或在省级党报
理论版上发表的理论文章，或在人民网、新华网、求是网、光明网发表的理论文章。

表19 学术专著、工具书等情况

序
号

著作名称 出版社 出版时间 著作性质
字数
（万）

作者排名 备注

注：附件须包含封面、目录页。

表20-A 科技奖励

序
号

获奖时间 奖励名称+等级 成果名称
奖励授
予部门

本人
排名

项目
等级

备注

备注：项目含《华南农业大学学术业绩评价体系》中的科技奖励和科研成果获奖。

表20-B 获得知识产权情况

序
号

获得
时间

知识产
权类型

知识产
权名称

成果授
予部门

本人
排名

登记号/专利号
项目
等级

备注

1
2024-
04-12

发明专利
一种水果采摘
无人机以及作

业方法

国家知识
产权局

6 2023100383614 A

2
2024-
12-24

发明专利
一种基于采摘
无人机的减振
平衡装置

国家知识
产权局

7 2024119197068 A

知识产权类型选项：1.发明专利、实用新型专利、外观设计专利；2.软件著作权；3.植物新品种
权；4.审定植物新品种；5.新兽药（一类、二类、三类、四类、五类）；6.其他（在备注中说明
） 

表20-C 标准情况

序
号

获得
时间

标准类型 标准名称 发布部门
本人
排名

标准号
项目
等级

备注



表20-D 科技成果转化项目情况

序
号

项目名称
实到经费
（万元）

经费卡号 合同签订时间
本人
排名

项目
等级

备注

表20-E 决策咨询报告采纳实施

序
号

采纳
时间

项目类型 采纳或实施部门 具体业绩表述 备注

表20-F 科研平台

序
号

立项
时间

项目名称 项目来源
总经费额
（万元）

进展情况
本人
排名

项目
等级

备注



其他
表21 指导学生参加学科竞赛

序
号

获奖时间 奖励名称+等级 成果授权部门
本人在指
导老师中
的排名

项目
等级

备注

1 2025-12-01
2025年第七届全球校园
智能算法精英 赛全国总决

赛优秀奖

全球校园人工智能算法
精英大赛组委会

1 T2

2 2025-06-01
2025首届全国人工智能应用

创新大赛一等奖
中国技术经济学会 1 A

3 2025-07-01
广东省第二十七届中国机器
人及人工智能大赛三等奖

广东省产教融合促进会 1 B

4 2025-11-01
2025年第七届全球校园
智能算法精英 赛省级选拔

赛二等奖

全球校园人工智能算法
精英算法大赛组委会

1 B

5 2025-08-31
2025年睿抗机器人开发者大
赛（RAICOM）全国总决赛

一等奖

工业和信息化人才交流
中心

2 T2

表22 艺术类成果

序
号

获得
时间

项目类型 具体业绩表述 主办单位
本人
排名

项目
等级

备注

表23 体育类指导学生比赛获奖情况

序
号

获奖
时间

项目类型 获奖情况 主办单位
是否为
主教练

备注

表24 个人荣誉

序
号

获奖
时间

项目类型 奖励名称 奖励级别 授予部门 备注

备注：项目含教育教学个人荣誉、综合类个人荣誉称号、学生思政类个人荣誉等。

表25 其他业绩

序
号

时间 项目名称 具体业绩表述 备注



   单位推荐意见及结果

所在学院（系、部、所）的评价意见

（对申报人的政治思想、职业道德、专业技术工作、业绩负责核实，并对其水平、能力、业绩作
出客观、公正的评价。）

单位（公章）：

             年  月  日

  学院（教学部）推荐委员会推荐结果：
推荐委员
人数

到会人数 推荐结果 备注

同意人数 不同意人数

评
委
会
评
前
公
示
情
况

年   月   日



职
称
评
审
委
员
会
意
见

评议组
专家数

到会人数 表决结果 备注

同意人数 不同意人数

学科组评审委员会结果：

高评委会
专家数

到会人数 评审结果 备注

同意人数 不同意人数

高评委会评审意见及结果：

评委会公章

主任委员签章：

年   月   日

评审结果公示情况：

职称审核确认意见：

华南农业大学（公章）

年   月   日


